
DS422i/DS426i 安装手册                                                                                      P/N：4998134011B

DS422i，，，，DS426i 双束式光电对射探测器双束式光电对射探测器双束式光电对射探测器双束式光电对射探测器

1.0 技术指标技术指标技术指标技术指标

•  探测距离探测距离探测距离探测距离

室内 室外

DS422i 300 英尺（90 米） 100 英尺（30 米）

DS426i 600 英尺（180 米） 200 英尺（60 米）

•  尺寸尺寸尺寸尺寸（高×宽×深）：（高×宽×深）：（高×宽×深）：（高×宽×深）：171 毫米×82 毫米×87 毫米

•  电压：电压：电压：电压：12 至 28 伏直流。无极性。

•  电流：电流：电流：电流：

发射端 接收端

DS422I 15 毫安 25 毫安

DS426I 30 毫安 25 毫安

•  待机电源：待机电源：待机电源：待机电源：当主电源断电时，与直流电源连接可提供

待机电源。

•  继电器：继电器：继电器：继电器：报警时触发“C”型（常开/公共/常闭）继电

器。干簧开关在 0.5 安培时，额定电压为 30 伏直流。

•  镜片可调角度：镜片可调角度：镜片可调角度：镜片可调角度：水平方向±90°，垂直方向±24°。

•  防拆开关：防拆开关：防拆开关：防拆开关：常闭防拆开关。

•  环境温度：环境温度：环境温度：环境温度：-13°F~+130°F（-25℃~+55℃）。

•  触发响应时间触发响应时间触发响应时间触发响应时间：可选择 50~700 毫秒。

2.0 安装条件安装条件安装条件安装条件

•  安装在第 1.0 部分所列的最大探测距离以内。

•  把探测系统安装在发射器和接收器之间的视线清晰且

无障碍物。如果安装在室外，一定不能让树、杂草及

其它植物等阻挡射束。

•  在反光表面（如光滑的墙壁或地板）附近安装时，一

定要小心。同时，在调校期间，也一定要小心谨慎，

以便使射束指向视线，而不是从反光表面返回。

•  不许把探测器安装在可被水淹没的地方，或有腐性液

体及喷雾的地方。

•  不许把接收器安装在面对强光源（如日出光或日落

光）的地方。如果不能避开太阳光，应将接收器安装

在略高于发射器的地方。将接收器向下对准发射器。

•  不许把接收器安装在太阳光直接照入其镜片的地方。

•  不许把发射器或接收器安装在移动平面或因强烈震动

所引起的平面上。

3.0 安装安装安装安装

3.1 墙壁式安装墙壁式安装墙壁式安装墙壁式安装

注：注：注：注：建议安装高度为 3 英尺（1 米）。然而，安装高度随预

定的探测范围而改变。

•  选择适当的安装位置。安装表面应坚固平稳。在发射

器与接收器之间应无障碍物。

•  拧松外罩的安装螺钉，取下发射器外罩。

•  把底座固定在安装面，并标注随附的两颗安装螺钉安

装孔。

注：注：注：注：接线之前，确保所有导线均未通电。

•  通过底座导线入口布置导线（导线大小见第 4.0 部

分）。应留足够空间，以便对发射器布线。

•  把发射器固定在安装表面。拧紧安装螺钉。

•  接收器的安装方法与发射器的安装方法相同，一定要

使接收器直接指向发射器。

3.2 立杆式安装立杆式安装立杆式安装立杆式安装

注：注：注：注：建议安装高度为 3 英尺（1 米）。然而，安装高度随预

定的探测范围而改变。

注：注：注：注：使用 MB 系列或等同杆。

•  选择适当的安装位置。把支撑杆安装在发射器与接收

器之间没有障碍物。

•  拧松外罩的安装螺钉，取下发射器的外罩。

•  用随附螺钉及“U”型夹具把安装板紧固在支撑杆上。

安装时确定发射器与接收器间为一条直线。

注：注：注：注：接线前，确保所有导线未通电。

•  通过底座导线入口布置导线（导线大小见第 4.0 部

分）。应留足够空间，以便使发射器能良好接线。

•  通过发射器的导线入口布置导线。

•  将发射器滑入底座上，拧紧探测器的底座螺钉。

•  接收器的安装方法与发射器的安装方法相同。一定要

使接收器与发射器之间成一条直线。

4.0 接线接线接线接线

警告：警告：警告：警告：接线完毕并经检查之后，才能接通电源。

•  利用下表便可确定电源到最后一个探测器之间所需的

导线长度及最小规格。本表是以电源导线相连接的一

组探测系统（一只发射器与一只接收器）为根据。

如果在线路中增加一组以上的探测系统，最大导线长

度将根据其规格而缩短，并根据下列方式来确定：表

中导线长度除以探测系统数目。

DS422I 接线表接线表接线表接线表

导线规格导线规格导线规格导线规格 12 伏直流伏直流伏直流伏直流 24 伏直流伏直流伏直流伏直流

24AWG 280 米 240 米

22AWG 500 米 440 米

20AWG 780 米 700 米

18AWG 1120 米 1000 千米

导线入口

ACTIVE INFRARED SENSOR

LEVEL ALARMGOOD

接收器

ACTIVE INFRARED SENSOR

POWER

响应速度
调节钮

电压校准孔

垂直微调
螺钉

光学镜片

调校器

发射器
外壳安装螺钉

电源 LED灯

U型夹具

导线入口

安
装
背
板
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DS426I 接线表接线表接线表接线表

导线规格导线规格导线规格导线规格 12 伏直流伏直流伏直流伏直流 24 伏直流伏直流伏直流伏直流

24AWG 280 米 210 米

22AWG 430 米 380 米

20AWG 680 米 610 米

18AWG 980 米 870 米

•  下图分别分别分别分别是发射器发射器发射器发射器和接收器接收器接收器接收器的连线图。

5.0 设置及调校设置及调校设置及调校设置及调校

注：注：注：注：良好调校是保证系统高效运行的重要步骤。

•  接通探测器电源。

•  检测发射器，电源 LED 应亮启。如果灯不亮，探测

器电源则没有接通。

•  找出接收器或发射器的调校器。

•  如下图取下调校钮，把它安装在发射器可以更方便观

察物体的地方。

•  在镜子侧面向观察孔里看。镜中所见之物即为光学镜

片的视线所见之物。

注：注：注：注：用调校灯（见第 8.0 部分）可使调校更为容易。

图像在镜片中的位置

•  转动光学镜片，直至其他探测器的图像被聚集在镜片

中（见上图）。如果开始时偏差太大，则应调节垂直

方向的调节螺钉，直至探测器处于中间位置。

•  接收器光学镜片的调校方法与发射器光学镜片的调校

方法相同。

•  如果调校位置正确无误的话，接收器的绿色 LED 将

亮启。

6.0 微调微调微调微调

仪表读数对于探测器调整至关重要。建议使用 20,000 欧姆

伏特（或更大值）万用表。

微调发射器与接收器时，在发出射束的中心处（该中心也

是接收器的视线区域）会出现最大仪表读数值。如果不对

探测器进行正确的调节，探测系统的有效性将会大大降低。

•  把仪表读数设定在 3~5 伏直流。

•  把发射器调到最大程度。连接仪表与接收器的测试端

子（见下图）。

•  往左右适当旋转发射器的光学镜片，直至获得最大的

仪表读数，如果仪表读数小于 2.3VDC，则应重新调

节。

注：注：注：注：当探测器被微调好后，红色电平 LED 灯将增亮。如绿

色 LED 灯亮启，则表示仪表读数达到了最大值。

•  轻调发射器垂直调节螺钉，直到仪表读数重新取得最

大值。

7.0 最后检测最后检测最后检测最后检测

•  完全遮挡发射器的上部射束。报警灯及电平 LED 灯

不会变亮。如果变亮，射束则没有调好，并应重调（见

下图）。

•  完全遮挡发射器的下部射束。同样，报警灯及 LEVEL
LED 灯应不亮。

•  如有必要，须对每只探测器进行调校和微调。

7.1 报警响应时间报警响应时间报警响应时间报警响应时间

通过接收器的响应时间控制钮，可对系统的报警灵敏度进

行人工调节。

1 2 5 63 4 7

+

  电源    报警   防拆

1 2 5 63 4 7

+

  电源    防拆

LOT.探测器

发射器

1

2

3

4

电平

+ -
1

2
3

4

5

RESPONSE
TIME

接收器

响应时间控制钮

被发射的射束

射束最强区域
射束逐渐减弱

接收器视线

LEVEL

+ -
1

2
3

4

5

RESPONSE
TIME

接收器
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发射器1

接收器2

接收器1

发射器2

设定级别设定级别设定级别设定级别 响应时间响应时间响应时间响应时间（（（（毫秒）毫秒）毫秒）毫秒） 响应速度响应速度响应速度响应速度 探测举例探测举例探测举例探测举例

1 50   5% 7 米/秒 跑动

2 210  5% 1.2 米/秒 慢跑

3 380  5% 0.7 米/秒 快步走

4 540  5% 0.5 米/秒 行走

5 700  5% 0.3 米/秒 慢步行走

注：设定级别为 1 时，如有人跑动穿越射线时将触发报警。

设定级别为 5 时，如有人或物体缓慢穿越射线时将触发报

警。

在鸟及碎片等可能中断射束的地方，应把以上设置相应调

低。但不能调得太低，否则，不会触发报警。

 设置完毕后，应步行穿越射束。

 在不同位置步行穿越射束。

 在每次跨越射束期间，探测器都应报警。如果探测器

不报警，应重新检查调校情形或触发反应时间。

 重新装上外罩。

注：注：注：注：如果装有防拆开关电路，应将外罩打开，从而测试防

拆开关的工作情况。

 拧紧每个外罩的安装螺钉，固定好外罩。

8.0 其他其他其他其他

8.1 调校灯调校灯调校灯调校灯

在探测器前方加上闪灯可使调校更容易。这样，当通过观

察孔观看其他探测器时，会形成一种非常明显的目标。推

荐使用调校灯的型号为 AL402。
8.2 保养保养保养保养

至少应每年清洁一次前盖。清洁时，应使用干净的抹布及

普通的窗户清洁剂。建议用户在每天布防前应步测穿过探

测范围，以便校验探测器的工作情形。

9.0 使用参考使用参考使用参考使用参考

使用光电探测器进行动态探测时，有几种安装方法可使系

统更具综合性能。

9.1 射束交叉重合射束交叉重合射束交叉重合射束交叉重合

通过重合不同高度的探测器射束，并在遮挡一组射束时就

可产生报警，这样的交叉重合束可提供探测范围（下图提

供了正确的安装方法）。注意：在每个终端交叉安装发射器

和接收器，这样便消除了接收器被多个发射器所覆盖的可

能性。

发射器与其对应的接收器之间的距离（D）除以 20，即等

于接收器之间的最大距离（S）。
例如 D=30 米，则 S=1.5 米

S=D÷20 S=30÷20 S=1.5 米

安装射束交叉重合的探测器时，可能会出现近距反射现象。

当反射物体被置于探测器的视线处且反射物体向其他接收

器发射信号时，便会出现该现象（见下图）。

在某些情况下，需要增加堆叠的探测器，如下图所示增加

部分接收器，每个发射器覆盖两个接收器。

9.2 周界保护周界保护周界保护周界保护

如需形成一个内部保护区域，如下图成 90°的角度安装。

注：注：注：注：这种安装可使射束相互交叉。此时，侵入者便不能在

探测器器之间的缝隙处跨入保护区域。

进行多个探测器的安装：检测时，接通所有接收器电源，

但每次只能接通一只发射器的电源，调试此发射端的接收

器。

如果接收器与其它系统的发射器靠的太近时，即使发射器

没有指向该接收器，这些接收器也会被启动。

如果某个接收器由非所属的发射器启动的话，则可通过屏

蔽发射器与接收器的边缘来清除信号。（可在每个外罩窗口

使用电工胶带屏蔽）

安装系统时，有一点应注意：被动红外信号会由探测区内

的物体反射（如墙壁或地面等），从而启动接收器。

在探测区域内的不同点进行步测将可发现该问题，再次调

校后便可解决。

定期在探测区域内进行步测，才可保持持续的安防效应。

发射器1

发射器2

发射器3

发射器4

接收器1

接收器2

接收器3

接收器4

发射器1

接收器4

接收器1

发射器2
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