
1.0 概述

AX110Q/AX160Q/AX250Q 为四射束光电对射探测

器;当探测到有人遮挡脉冲红外射束时，就会报警。

AX110Q/AX160Q/AX250Q具有下列特性：

◆高灵敏度

  若雨、雾、霜等遮挡下，探测器仍能正常探测。

◆四射束探测

  四射束必须同时被遮挡才会报警，这大大减少了

因鸟或因其它小动物可能引起的误报。

◆ LOWER LOST ALARM防潜行功能

  当开启该功能时，下光学模组被连续遮挡4秒可触

发报警。可防止企图匍匐爬行穿过探测器。

◆独立调整模式

  除传统的调试方式外，本探测器还增加了非常直

观的信号强度指示LED 灯及对准状态指示蜂鸣器。可

通过声,光指示快速进行对准。

◆射束强度控制器

  可在探测范围内选择最合适的射束强度，这就避

免了附近墙面可能的反射和对其他探测器的影响。

◆报警响应时间控制器

  可在特定的应用环境中设置最佳的报警响应时间。

2.0 规格

室外探测范围: AX110Q 110m(360 英尺)

AX160Q 160m(480 英尺)

AX250Q 250m(750 英尺)

电源:10.5-28.0 VDC

总消耗电流(最大):

AX110Q 100mA(接收端及发送端相加)

AX160Q 140mA(同上)

AX250Q 160mA(同上)

工作温度:-25°C至60°C(-13°F至140°F)

存储温度:-30°C至70°C(-22°F至158°F)

报警输出:“C”型继电器(额定电压30.0VCD,电流0.2A)

环境识别电路(EDC):常闭开关，同常闭监控电路连接

(额定电压30.0VDC,电流0.2A)

防拆:常闭防拆开关(额定电压30.0VDC,电流0.1A)

报警响应时间:50-500 毫秒(可调)

光学模组旋转度:水平方向180°，垂直方向20°

射束强度控制器:距离调节范围35 米 -- 标称距离。

总重:3.0kg

  可选配件:AB-1:950毫米金属杆(2个);AB-2:1,200

毫米金属杆(2个);AB-3:墙面安装用杆(2个);PC1A:

防水外罩;PC3A:背对背安装外罩;AH24C:加热器。

3.0 安装须知

◆探测器的射束间应无障碍物。

◆不得安装在强光(汽车灯光、朝阳或夕阳)可能直接

照射的位置。若光学模组探测到正面的±3 度范围内
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有强光线进入,则可能引起误报。

◆不得安装在活动或震动的表面。

◆不得安装在可能遭水浸泡，多灰尘或有腐蚀性液体

的位置。

◆不得与其它型号探测器进行单个的配对使用。

◆不得对探测器堆叠使用。本系列均为非堆叠型。

◆安装位置应避开极高或极低的温度和湿度。

◆探测器位置附近应无强磁场干扰。

4.0 套件

包装中的套件为：发射器:1 个;接收器:1 个;安

装手册:1 本;U 型夹具:4 个;安装板:2 块;短螺钉:4

个;长螺钉:4 个;底板安装螺钉:8 个。

5.0 射束扩展

光电射束的扩展角度为0.65 度。参见下表及图

确定安装位置。

探测器间距(A) 扩展距离(B) 扩展距离(C)

60m 0.9m 1.3m

80m 1.2m 1.6m

110m 1.5m 2.0m

140m 2.0m 2.7m

160m 2.2m 3.0m

200m 4.2m 5.6m

250m 5.0m 6.6m

6.0 元件

1

发射器面板 接收器面板

1.电源指示灯

2.射束强度控制器

3.报警指示灯

4.调校指示灯

5.EDC灯

6.报警响应时间调整

7.校准测试端

8.设置开关

1.墙装固定螺丝孔

2.与底板固定孔

3.接线端子

4.进出线孔

5.照准镜

6.发射/接收模组

7.仰角调整

8.水平方向调整

9.PCB板盖

10.外罩固定螺丝孔

发射器 接收器

底板 探测器 外罩



底板

底板铆钉

进线孔
砸孔 探测器铆钉

7.3 接线示意图

1.一对探测器

发射器 接收器

电源

10.5-28.0VDC

防拆输出(1b)

30VDC 0.1A

电源

10.5-28.0VDC

报警输出(1c)

30VDC 0.2A

EDC输出(1b)

30VDC 0.2A

防拆输出(1b)

30VDC 0.1A

安装板

短螺钉

U形夹具

长螺钉

金属杆直径(38mm--43mm)(图 1)

(图 2)

2.两对探测器
发射器

电源输出

报警输入
(NC)

电源输出

报警输入
(NC)

主机

主机

接收器

发射器

金属杆直径(38mm--43mm)
金属杆上背对背安装
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7.0 接线

注意:只有在接好所有线缆并进行检查后才能通电。

7.1 接线端子

7.2 接线距离

利用下表以确定单对(一个发射器和一个接收器)探

测器所应使用的线规。下表所列距离为电源和最远

一探测器间的距离。若使用多对探测器，则应对下表

所列距离进行分段。(接线表距离除以对数)

     12VDC  28VDC  12VDC 28VDC  12VDC 28VDC

 AWG22 100 900 80 730 60 610

 AWG19 190 1,700 150 1,420 130 1,200

 AWG17 340 2,900 280 2,580 240 2,180

 AWG14 600 5,000 500 4,570 420 3,860

说明:防拆开关和环境识别电路的接线端子应与24 小

时防区相连接。

8.0 安装

8.1 固定杆安装

◆探测器定位，定位时必须注意发射器与接收器之间

没有障碍物，然后安装固定杆。

◆卸下发射器外罩的安装螺钉以及外罩。

◆卸下发射器的两颗螺钉以及底板(下推)。

◆用短螺钉将柳板跟底板固定在一起。(参见图1)

◆用 U 型夹具和长螺钉将底板固定在安装杆上。(见图

2)                            应确保发射器安装

在接收器的正对面，而且没有障碍物。

◆将线缆穿过底板，对发射器进行接线。

◆将发射器安装回底板，拧紧探测器螺钉。

◆用同样的方法安装接收器，接收器应安装在与发射

器同一水平面的对面，确保之间没有障碍物。

8.2 墙面安装

◆卸下发射器外罩安装螺钉，取下探测器外罩。

◆卸下发射器的螺钉以及底板。

◆将线缆穿过底板，预留足够的线长接线。

◆用螺钉固定底板。

◆对发射器进行接线。如果使用平面安装法，把接收

器底部的穿线孔(砸孔)打穿。

◆将发射器装回底板。

◆用同样的方法安装接收器，接收器应安装在与发射

器同一水平面的对面，确保之间没有障碍物。

9.0 特殊性能

9.1 信号强度显示灯

3 个LED 灯显示收到的信号强度。当收到射束信

号增强时，LED 灯将进行如下变化:亮启=〉快速闪烁

=〉慢闪=〉熄灭。当全部LED熄灭时，即完成了调试。

9.2 对准状态指示蜂鸣器，当蜂鸣器开启时，可通

过蜂鸣器了解对准状况。蜂鸣器状态见11.3 中描述。

美国

线规
AX110Q AX160Q AX250Q

最远距离(米)



9.3 EDC(环境识别电路)

当受到过强的环境因素(如雾、雨等)干扰而不能进

行正常探测时，EDC 电路将触发EDC 继电器。

1)在不利条件下EDC LED(绿色)将亮启，并将通过接

收器上的常闭继电输出发送EDC 信号。随着射束强度

的进一步减弱，将产生报警信号。

2)当有一光学模块被遮挡0.5秒以上时EDC LED将亮

启，并发送EDC 信号，但不产生报警输出。

3)当接收到其它的红外干扰信号时，EDC LED亮启，并

触发EDC 继电器。

说明：当EDC 继电器被触发时，应对系统进行检查。

9.4 报警响应时间

即系统报警前所设置的射束被切断的时间。若报

警响应时间设为100 毫秒，即当射束被切断时间超过

100 毫秒时，探测器就将报警。

9.5 射束强度控制器

当使用最大探测距离时射束强度效果最佳。若探

测器的安装距离较短，将有多余的射束能量通过附

近的墙面反射到接收器；还

可能影响其它探测器。可通

过射束强度调节钮对射束强

度进行调节，参见10.3设置

部分。射束强度将随着距离

的增加而衰减。探测器间距

离越短，到达接收器的射束

强度越大。

9.6 TSET MODEL 调整模式

选择，可通过TSET MODEL 开关快速进行对准调试。

10.0 设置

10.1、报警响应时间:顺时针旋转灵敏度开关将降低

灵敏度，逆时针旋转将增加灵敏度。

AX11Q/AX160Q/AX250Q 光电对射探测器

最大探测距离

短距

10.2、接收器开关设置

间距   ＜80m   80-100m  100-150m   150-180m   180-210m    210-250m

型号 射束强度设置

强度     35 55 70  85  100  110

间距   ＜35m 35-55m 55-70m    70-85m   85-100m  100-110m

间距   ＜50m 50-80m 80-100m  100-12m      12-140m    140-160m

强度     35 55 70     85    100   110

强度     35 55 70  85   100  110

AX-110Q

AX-160Q

AX-250Q

11.0 调试

1 1 . 1、接通系统电源。将发射器和接收器的T E S T

MODE 开关设置为ON 位置；TEST BEAM 设置为UPPER

的位置(设置方法见10.2 及 10.4)。

11.2、从发射器的上通道光学模组的一边通过照准

镜校准，眼睛与照准镜垂直齐平，从45 度角方向进

行观察。(见下图)。

◆利用转轴对发射器光学模

组上方10-15cm 处视线范围

进行水平角度调整。

◆利用水平和垂直调节螺丝

进行调节，将接收器定位在

视图圈的中心。

11.3、对接收器进行调试：

a、对接收器的上光学模组进行调试。水平旋转光学

模组及用螺丝刀调整光学模组水平、仰角调整螺丝。

当收到射束信号时,信号强度指示LED 的状态将进行

如下变化(LED 灯由下往上)：亮启=〉闪烁=〉熄灭；

(当BUZZER 开关位于ON 位置时，蜂鸣器将进行如下

变化：不响=〉慢响=〉快响=〉长响)，当所有LED

都熄灭及(EDC 灯

10.3、射束强度调节器:顺时针旋转强度控制器将增

加射束强度，逆时针旋转将降低射束强度。设置射束

强度时，参照下表的探测距离和强度的对照表(出厂

时所设置探测距离值为最大值)。

1、BUZZER：蜂鸣器选择，ON启动蜂鸣器。当接收到

的信号由无到强时蜂鸣器则停- 快鸣- 慢鸣 - 长鸣。

2、TEST MODEL：ON=启动调试模式，可通过开关4选

择调试上或下接收模组。OFF= 关闭调试模式，不受

开关4 位置影响,上、下模组均处于接收状态。

1、TEST MODE：调试模式，

位于 O N 时发射器处于调试

模式，可通过开关2 设置调

  说明：不论接收器及发射器的开关设置为任何位

置，当盖上探测器外罩后，自动关闭对准指示蜂鸣

器，恢复为正常的四光束接收及发射模式。

10.4、发射器开关设置

灵敏度

接收器

报警响应时
间(毫秒)

3、LOWER LOST ALARM：当下接收通道被连续阻断4

秒时，探测器报警。ON= 启动，OFF= 关闭该功能。

4、TEST BEAM：选择调试上或下接收模组。当TEST

MODEL 位于ON位置时有效。UPPER= 上模组；LOW= 下

模组。

调节座

垂直调节螺丝 水平调节螺丝

照准器

观察到的视图

50毫秒 70 -100 毫

秒

150-200毫秒 300毫秒 400-500毫秒

跑

(4米 /秒)

小跑

(2-3米 /秒)

行走

(1-1.5米 /秒)

慢行

(0.5-0.1米/秒)

慢动

(0.5米 /秒)

校上或下通道发射模组。OFF 为关闭调试模式，此时

发射器的上下通道均处于设定的功率发射状态。

2、TEST BEAM：选择调试上或下发射通道。当TEST

MODE位于ON位置时有效。UPPER=上通道处于发射状

态，下通道关闭；LOW=下通道处于发射状态，上通道

关闭。

发射器

射束强度控制器

SWITCH

TEST MODEL

4

3

2

1 BUZZER

UPPER

LOWER

ON

OFF

LOWER LOST

TEST BEAM

ALARM

ON

ON

OFF

OFF

LOWER

SWITCH

2

TEST MODE

TEST BEAM

1
ON
OFF

UPPER

3



发射器 接收器
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15.0 相关信息

为确保探测器能长期稳定工作，用户应定期用软布对光学模块和外罩进行清洁，还应进行步测检测其功能。

此资料内容如有改变，恕不另行通告。 99AX DC000000 Ver 3.3

除外)蜂鸣器长响时，即完成了接收器上光学模组的

校准调试。

b、将TEST BEAM 设置为LOWER 的位置，按步骤a调

试下光学模组。a、b 步骤均完成后将TEST MODE 开

关设置为OFF 位置。

11.4、将发射器的TEST BEAM 设置为LOWER 的位置，

按步骤11.2调试下光学模组，当接收器上所有的LED

都熄灭时，即完成了最终调试，

11.5、用万用表测量校准测试端的电压，电压值应大

于2.5V/DC，盖上探测器的外罩，完成安装调校。

   注意：当实际应用距离小于探测器的标称距离

时，可通过调节射束强度控制器适当降低发射功率，

若发射功率过强，投射的光束可能通过安装位置附

近的建筑物反射到接收器上，从而造成不报警。

◆完成最终调试后，逆时针调节射束强度控制器到

接收器最上端的信号强度LED 灯刚熄灭为佳。

◆如探测器实际使用的环境较恶劣时，应设置较大

的功率余量，确保探测器在恶劣的气候条件下不会

发生误报。

◆调试完成后，将发射器及接收器的TEST MODE开关

设置为OFF 位置。

12.0 测试

12.1 步行测试

◆从探测器间的(1)(2)(3)位置进行步骤。

◆每次切断射束时，报警LED 都将亮启。应确保控制

主机收到报警信号。

◆若报警LED 不亮，则表示所设置的射束切断时间太

短或有其它射束反射到了接收器。

12.2 环境识别电路/EDC 测试

◆挡住接收器上方或下方的光学模组0.5 秒以上，接

收器上的EDC LED 应亮启。

◆当EDC LED 亮启后，再挡住发射器下方/ 上方的光

学模块，应确保接收器上的报警LED 亮启，而且主机

收到接收器的报警信号。

12.3 LOWER LOST ALARM功能测试

◆将LOWER LOST ALARM开关设置为ON，挡住接收器

的下光学模组4 秒钟，报警LED 将亮启。应确保控制

主机收到报警信号。

12.4 防拆测试

◆盖上外罩，确保主机的防拆输入处于布防状态。

◆卸下探测器外罩，并确保主机的防拆输入收到了

报警信号。

13.0 故障排除(见下表)

若发生故障则应检查是否满足下列条件：

◆发射器和接收器的电压值在10.5-28V 之间。

◆发射器上的LED 亮启(TEST MODE 位于ON时)。

◆当射束被切断时，接收器上的报警LED 应亮启。

◆接收器上所有LED 都熄灭(TEST MODE 位于ON 时)

◆射束强度应同探测距离相匹配。

故障现象 原因 处理方法
稳定的报警输出 射束被切断了 移开障碍物

光学模块或外罩太脏 用清水清洗光学模块或外罩

误报 探测器没有进行正确的校准 重新校准
射束被切断了 移开障碍物

报警响应时间设置过短 延长响应时间

附近的电气设备产生了电磁或射频干扰 换一位置安装
同高压电源和电源线间的距离太近 重新布线

安装支架不稳定 固定安装位置

有雾或雾水 安装配件——加热器 A H 2 4 C
射束强度不正确 重新设置射束强度

超出了最大的探测距离 在最大探测范围内重新安装

当射束被切断时不报警 有射束通过附近物体反射到了接收器内 移开反射性物体或换一位置安装
所设置的报警响应时间过长 缩短响应时间

射束强度过强 降低射束强度

触发了环境识别 E D C 电路 上或下射束被障碍物遮挡了 移开障碍物
安装支架不稳定 固定安装位置

外罩上有霜 安装配件——加热器 A H 2 4 C

射束强度不正确 重新设置射束强度
超出了最大的探测距离 在最大探测范围内重新安装

安装环境中有红外干扰源( 包括人为干扰) 移开干扰源

14.0尺寸(mm)

砸孔下方射束中心进线孔(25x50)

上方射束中心


